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TECHNISCHE SYSTEME 

BIO-INSPIRIERTE, WANDELBARE 

Durch Untersuchungen an Pflanzenbewegungen und dem 

Einsatz neuer Konstruktionsmaterialien wurde in einem 

aktuellen Forschungsprojekt ein bionischer Klappen-

mechanismus für Anwendungen in der Architektur entwickelt 

(Flectofin®). 

Gelenke bewerkstelligen Wandelbarkeit von technischen Kon-

struktionen, sind jedoch durch ständige Belastungen auch hohen 

Abnutzungserscheinungen unterworfen und müssen regelmäßig ge-

wartet oder sogar ersetzt werden. Pflanzen hingegen zeigen eine 

Vielzahl an Bewegungsformen, die durch elastische Biegsamkeit 

ohne Gelenke funktionieren. 

Im vorliegenden Projekt wurde der Bestäubungsmechanismus der 

Paradiesvogelblume (Strelitzia reginae) untersucht und die zugrunde 

liegende Kinematik technisch umgesetzt. Die Strelitzie bietet 

bestäubenden Vögeln eine Sitzstange aus zwei verwachsenen Blü-

tenblättern zum Landen an, die sich durch das Gewicht des Vogels 

nach unten biegt. Gleichzeitig wird in einer horizontalen Bewegung 

eine die Sexualorgane der Blüte umschließende, flächige Lamina 

nach außen geklappt.  

Dieser Mechanismus wurde morphologisch untersucht, in drei 

Schritten abstrahiert und technisch umgesetzt. Wie sein biologisches 

Vorbild ist die resultierende bionische Umsetzung (Flectofin®) ein 

gelenkfreier, stufenlos einstellbarer Klappenmechanismus, der 

überall dort zum Einsatz kommen kann wo bewegliche Lamellen 

benötigt werden. 
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